Czuj ni k kol oru
AREOO015

Czujnik  skonstruowany z mysla o
robotach mobilnych. Znajduje
zastosowanie w robotach klasy Minisumo
oraz Sumo. Z powodzeniem moze zostac
zastosowany w robotach podazajacych za
biata linig (ang. line follow).

Jest to prosty czujnik odbiciowy, zbudowany w oparciu o uktad
dioda podczerwona - fototranzystor. Umozliwia zatem dokonanie pomiaru
ré6znicowego (istota pomiaru réznicowego zostanie przedstawiona pdézniej).
Dioda IR moze byc¢ bezposrednio sterowana (wtaczana/wytaczana) z wyjscia
cyfrowego mikrokontrolera. Wyjscie czujnika jest wyjsciem analogowym
zatem niezbedny jest w robocie przetwornik analagowo-cyfrowy (wigkszos¢
obecnie produkowanych mikrokontrolerow ma wbudowany taki przetwornik).
Napiecie na wyjsciu jest zalezne od koloru powierzchni zbilizanej do czujnika.
Na jego wartos¢ ma tez wptyw faktura powierzchni, jej kat wzgledem
czujnika, odlegtos¢ oraz stopien odbijania promieniowania $Swietlnego. Na
rysunku 1 zamieszczono widok czujnika z gory, na rysunku 2 czujnik pokazany
jest z boku, natomiast w tabeli 1 zamieszczono opis wyprowadzen sensora.
Nalezy wspomniec, ze czujnik ma szerokie napigecie zasilania, ktére moze
wynosi¢ 3.3-12V (Napiecie na wyjsciu bedzie sie zmienia¢ w granicach od 0.2V
do VCC-0.4V.).

Tabela 1. Opis wyprowadzer czujnika

Numer pinu Funkcja
1 Vour
2 VCC
3 GND
4 Vsrer
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Pomiar réznicowy
Polega na pomiarze koloru powierzchni oswietlonej dioda podczerwong i
nieoswietlonej, a nastepnie brana jest pod uwage réznica dwéch pomiardw.
Zwieksza to doktadnosc badania i zmniejsza ryzyko pomytki.
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Rysunek 1. Wdok czujnika z dozu (od strony sensora)
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Poziam alefrantdw

Rysunek 2. Wdok czujni ka z boku
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